
直交ロボットを多機能化　IX/GX -VIPシリーズ対応

3軸NCユニットがラインアップ!!

多関節ロボットの様な
汎用的で多機能なハンドリングを

直交座標ロボットで実現!



「高速・ロングストローク」   「柔軟なハンドリング」
姿勢ユニット（3軸NCユニット）が、チャックハンドの精確・複雑・スムーズな動きを実現。
取出ロボットに多関節ロボットの様な汎用性をもたせることで、生産システムの変化にも柔軟に対応。
製造システムの自動化・省力化・効率化など多様なニーズにお応えします。
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3軸NCユニットに関するご相談・お求めは…

姿勢ユニットの稼動範囲を広げ、インサート動作、ワーク開放、ゲートカット動作などの
自由度を UP。

ＡＣサーボモータ駆動により、任意の角度にポイント設定することができます。

⃝複雑なアンダーカット製品取出しに
⃝金型へのインサートティーチングを容易に
⃝固定側製品取出しがティーチングだけで可能
⃝ゲートカット用ニッパーに製品をチャックしたまま、様々な部位へのカット動作が可能
⃝色々な向きに製品を箱詰めすることが可能
⃝画像などの製品検査装置との連動に優位

ユニット 可搬重量 対応機種：IX/GX-VIPシリーズ

小　型 5kg IXW-800 / GXW-800R

中　型 10kg IXW-1200 / GXW-1200R

大　型 15kg
25kg

GXW-1500R
IXW-1800（Ｍ） / GXW-1800（Ｍ）

※ユニット搭載する場合、最大可搬重量が変更になります。
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※機種によっては搭載できない機種があります。詳しくは、営業担当者までお問い合わせください。

姿勢動作 回転動作 旋回動作

3軸NC動画

STAR HP


